AGRICULTURA Y GANADERIA DE PRECISION 2020-21

) | L4

N

Universitat de Lleida

GUIA DOCENTE
AGRICULTURA Y GANADERIA DE

PRECISION

Coordinacion: ARNO SATORRA, JAIME

ANno académico 2020-21



AGRICULTURA Y GANADERIA DE PRECISION 2020-21

Informacion general de la asignatura
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Semestre de 20 Q(SEMESTRE) EVALUACION CONTINUADA
imparticion

Grado/Master Curso Caracter Modalidad

Caracter
Grado en Ingenieria Agraria y Alimentaria (4 OPTATIVA |Presencial
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la asignatura (ECTS)

Tipo de actividad,

reee e Tipo de PRACAMP PRALAB PRAULA TEORIA
actividad
MUIEEEE 04 12 08 36
créditos
Numero de ] 1 1 1

grupos

Departamento/s INGENIERIA AGROFORESTAL

Distribucién carga Hores presencials: 60
docente entre la clase Hores no presencials: 90
presencial y el trabajo

autonomo del

estudiante

()i e M fel g1 Consulte este enlace para obtener mas informacion.
sobre tratamiento de
datos

Idioma/es de Catala
imparticion


https://unidisc.csuc.cat/index.php/s/xCrDk778LUMDuQY
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Créditos
Direccion electrénica\nprofesor/a impartidos
(es/as) por el

profesorado

Profesor/a (es/as) Horario de tutoria/lugar

ARNO SATORRA, JAIME jaume.arno@udl.cat 1,5

ESCOLA AGUSTI, ALEXANDRE alex.escola@ud|.cat 1,5

MARTINEZ CASASNOVAS, JOSE

ANTONIO joseantonio.martinez@udl.cat 1

POMAR GOMA, JESUS jesus.pomar@udl.cat 2

Informacion complementaria de la asignatura

Assignatura/matéria en el conjunt del pla d'estudis

L’assignatura aborda un nou enfocament tecnoldgic de la produccié agricola i ramadera sintetitzat en el terme “precisié”.
Per entendre i aplicar el concepte “precisié” és necessari considerar dos fets importants que es donen a la realitat agraria i
ramadera: (1) existeix una variabilitat espacial que s’expressa en les diferéncies de produccié dins una mateixa parcel-la
(agricultura) o entre individus (ramaderia) i (2) existeix una variabilitat temporal donat que les necessitats de recursos
canvien al llarg del temps. La materia aborda aquests dos fets i les tecnologies que permeten la mesura d’aquesta
variabilitat (sensors i sistemes satel-litaris de geoposicionament i teledeteccié), la monitoritzacié dels cultius i del bestiar,
I'analisi de la informaci6é generada per aquests dispositius, i la implementacié de sistemes electronics que fan possible
I'actuaci6 variable en equips i maquinaria agricola i ramadera. L’objectiu final és la millora de I'eficiéncia en la utilitzacié
dels recursos, la minimitzacié de I'impacte ambiental i la millora de la seguretat alimentaria en l‘activitat agricola i
ramadera.

Recomanacions

Soén especialment Utils els coneixements previs assolits en les assignatures Fonaments de I'Enginyeria Rural, Topografia,
SIG i Teledeteccid i Estadistica i Informatica.

Objetivos académicos de la asignatura

Els objectius a assolir inclouen:

1. Donar a conéixer les diferents metodologies i técniques que proposen I'agricultura i la ramaderia de precisio.

2. Donar a conéixer els sistemes de navegacié i georeferenciacié i les tecnologies d’aplicacié variable en
equips i maquinaria agricola i ramadera.

3. Donar a coneixer i saber aplicar els sistemes per a I'adquisicié de dades i el monitoratge de cultius i bestiar.
4. Utilitzar i aplicar I'analisi espacial de dades per al mapat i la zonificacié a nivell de parcel-la/finca.

5. Introduir els sistemes robotitzats i la seva aplicaci6 en agricultura i ramaderia.
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Competencias
Competéncies basiques i generals

CB2: Saber aplicar els coneixements d'una manera professional i assolir les competencies per a l'elaboracié i defensa
d'arguments i la resolucié de problemes dins la seva area d'estudi.

CB4: Saber transmetre informacié, idees, problemes i solucions a un public tant especialitzat com no especialitzat.

CB5: Desenvolupar aquelles habilitats d'aprenentatge necessaries per emprendre estudis posteriors amb un alt grau
d'autonomia.

CG7: Estar capacitats per a I'adaptacié a noves situacions o entorns canviants mitjangant I'aprenentatge continu i el
coneixement de les matéries basiques, cientifiques i tecnologiques.

CG8: Saber resoldre problemes amb creativitat, iniciativa, metodologia i raonament critic.
Competeéncies especifiques

CEEAT1: Tecnologies de la produccié animal.

CEEAZ2: Tecnologies de la produccio6 vegetal.

CEEAB3: Enginyeria de les explotacions agropecuaries.

CEMCE6: Sistemes d’Informacié Geografica i teledeteccié en agronomia.

Contenidos fundamentales de la asignatura
Modul I. Agricultura de Precisi6 (4 ECTS)

1. Introduccié a I’Agricultura de Precisi6 (AP)

2. Variabilitat i maneig diferencial dels cultius

3. Referenciacio espacial. GPS

Practica 1. Sistemes Satel-litaris de Navegacio Global (SSNG) i georeferenciacio
4 Sensors propers

Practica 2.1. Adquisicié de dades georeferenciades del cultiu

Practica 2.2. Adquisicio de dades georeferenciades del sol

5. Obtencié de mapes de variables agronomiques

Practica 3. Mapat de variables georeferenciades (VESPER)

6. Sensors remots

Practica 4. Mapat d'indexs de vegetacio (NDVI)

7. Sistemes de suport a la decisio

Practica 5. Tallers practics per a I’analisi de la informacié i suport a la decisio

Mapes classificats i creacio de zones de maneig (MZA)

Mapes classificats i creacio de zones de maneig (ArcGIS)
Visualitzacio dels resultats amb un SIG i interpretacié dels resultats
Exemple d'aplicacié en viticultura de precisié

8. Tecnologies d’aplicacioé variable

Modul Il. Ramaderia de Precisi6 (2 ECTS)

1. Bases i objectius de la Ramaderia de Precisio (RP)
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2. TIC i ramaderia

3. Mesura automatica de variables fisiques i biologiques

Taller 1. Implementant un sistema de mesura dinamica del pes

4. Tecnologies per a la identificacid electronica d’animals (e-ID)

Taller 2. Implementacié d'un sistema automatic d’identificacié electronica e-1D

5. Alimentaci6 de precisio i sistemes robotitzats

6. Analisi d’un cas d’éxit. Recerca i desenvolupament d’un robot d’alimentacié de precisio i gestid intel-ligent per a
produccié de carn porcina

Ejes metodoldgicos de la asignatura

Activi resencial A
Activitat presencial alumnes ctivitat no presencia Avaluacié || Temps total
alumne
Tipus L e
o Descripcio Objectius Hores Treball alumne Hores Hores Hores || ECTS
d'activitat
Estudi: Coneixer,
Lllgo_ Classe magistral Explicaci6 dels principals 36 cgmp.rendre i 46 5 84 34
magistral (Aula. Grup gran) || conceptes sintetitzar
coneixements
. | Classe Aplicaci6 dels conceptes .Resoldr.e prgblemes
Problemes i L . . i casos i aplicar-ho
participativa (Aula. || tedrics impartits a les 8 8 1 17 0.6
Casos . a un cas concret
Grup gran) classes magistrals
avaluable
i6 de la practica: Reali
Laboratori Activitat practica EX?CUC.I? dg a'practlca ea |Fz§1r .
.. aplicacié practica dels 10 memoria (informe) 20 2 32 1.3
Camp (Grup reduit) L o
conceptes teorics de I'activitat
Aula Activitat Execucio de la Realitzar
s s practica (Grup practica: dimensionament 4 memoria (informe) 8 1 13 0.5
d'informatica . . e
mitja) i presa de decisions de l'activitat
o Activitat o ) Realitzar
:/élz:?sues practica (Grup ;/)l(&lt:;\tzg(r)r;psreses o 2 || memoria (informe) 2 0 4 0.2
q gran) P de I'activitat
TOTAL 60 84 |6 150 6

Observacions

S’han considerat 25 hores d’activitat total per credit ECTS.

Sistema de evaluacion

Agricultura de Precisi6:

L'alumne haura d'entregar un dossier de les practiques realitzades a l'acabar el Modul I. A més, haura de realitzar un treball
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de curs sobre algun tema propossat pels professors de l'assignatura. Aquest treball s'exposara en defensa publica en data a
acordar entre els professors i els alumnes.

Ramaderia de Precisio:

L'alumne haura d'entregar un dossier dels tallers/projectes realitzats a l'acabar el Modul Il.

Per aprovar I'assignatura, s’han d’haver superat els dos moduls | i Il (Agricultura de Precisié i Ramaderia de Precisio,
respectivament). La nota final s'obtindra ponderant les notes de cada modul amb el percentatge de 2/3 per al Modul |
(Agricultura de Precisi6) i 1/3 per al Modul Il (Ramaderia de Precisid).

Es obligatoria I'assisténcia a totes les sessions practiques.

Bibliografia y recursos de informacion
Bibliografia basica

BASSO, B. 2007. Manual de agricultura de precision: conceptos tedricos y aplicaciones prdcticas. Madrid: Ministerio de
Agricultura, Pesca y Alimentacion/Eumedia.

BRASE., T. 2006. Precision agriculture. Clifton Park: Thomson/Delmar Learning.

Ed. SRINIVASAN, A. 2006. Handbook of precision agriculture : principles and applications. New York: L ondon; Oxford : Food
Products Press.

PROFFITt, T. 2006. Precision viticulture : a new era in vineyard management and wine production. Ashford, South Australia :
W inetitles.

RODRIGUEZ DiAZ. F. 2004. Control y robdtica en_agricultura. Almeria: Universidad de Almeria.

Xu, G. 2007. GPS : theory. algorithms. and Applications. Berlin: Springer.

BEGUYOT, P. 2004. Le GPS en agriculture: principes. applications et essais comparatifs. Dijon : Educagri

Whelan, B., Taylor, J. 2013. Precision Agriculture for Grain Production Systems. Sidney : CSIRO Publishing.

Bibliografia complementaria

Ed. OLIVER., M.A. 2010. Geostatistical applications for precision agriculture. New York: Springer.

MENENDEZ. A. 2003. Sistemas _de control_automético para zonas regables. Sevilla: Junta de Andalucia, Consejeria de
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MARTINEZ. V. 2010. Automatizacién y_telecontrol de sistemas de riego. Barcelona :Marcombo.




