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Informacion general de la asignatura

Semestre de 1R Q(SEMESTRE) EVALUACION CONTINUADA
imparticion

Caracter Grado/Méster Curso Caréacter ~ Modalidad

Grado en Ingenieria Electronica

. i 4 PTATIVA |Presencial
Industrial y Automatica © I

Grado en Ingenieria Mecanica 4 OPTATIVA |Presencial

Numero de créditos de [3
la asignatura (ECTS)

Tipo de actividad, Tipo de
créditos y grupos o PRALAB PRAULA TEORIA
actividad
Numer
u ,e_o de 1 5 3
creditos
Numero de 1 1 1
grupos
NOGUES AYMAMI, MIQUEL
Departamento/s INFORMATICA E INGENIERIA INDUSTRIAL
Distribucion carga Cada crédito o ECTS equivale a 25 horas de trabajo del estudiantado. 10 de las

(o [o1eT-19 | W01 (W WA EC-M cuales son presenciales (es decir, son actividades que se desarrollan en la aula), y el
I [AEIRACI R[] resto, 15 horas, son de trabajo auténomo y preparacion antes de asistir al laboratorio
auténomo del

estudiante

o {eldn :Ted o) My fo Yol i =11 M Consulte este enlace para obtener mas informacion.
sobre tratamiento de
datos

Idioma/es de Inglés

imparticion

DTS (] NI Te ] We W T [IGEN La distribucion de los créditos es aproximadament la siguiente:
- 40% clase en laboratorio

- 40% preparacion previa a la clase
- 20% desarrollo del proyecto

La distribucién puede variar ligeramente de un curso a otro.


https://unidisc.csuc.cat/index.php/s/xCrDk778LUMDuQY
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Créditos
Direccion electrénica\nprofesor/a | impartidos
(CHED) por el

profesorado

Profesor/a (es/as) Horario de tutoria/lugar

Despacho 0.07 del edificio CREA
NOGUES AYMAMI, MIQUEL miquel.nogues@udl.cat 6 Lunesimartes de las 19:00 a las
20:30

Informacion complementaria de la asignatura

Mecatronica es un concepto reciente que nace de una integracién sinérgica de las areas de la mecanica,
electrénica e informatica dando nacimiento a los sistemas mecatrénicos. El bloque optativo de Mecatrénica
(Mecatronica I, Il y 11I) proporciona conocimientos sobre la tecnologia y las herramientas necesarias para abordar
el requerimiento de automatizar tanto maquinas como procesos de fabricacion industrial, con el fin de disefar e
implementar equipos y procesos productivos, agiles, eficientes y fiables, que den respuesta a las necesidades de
la industria moderna. Concretamente, Mecatrénica | aborda, con una orientacion aplicada, los elementos clave para
el disero e implementacion de sistemas de control automatico, contemplando:

1. los componentes fisicos: sensores y transductores;

2. los componentes de hardware informatico y electrénico;

3. los componentes logicos relacionados con el disefio y programacién de los sistemas para el procesamiento
de la informacién, y

4. laintegracion de todos ellos para la implementacion de sistemas reales.

El aprendizaje se hara mediante la resolucion de casos practicos, simulacion virtual y la experimentacién con
sistemas reales.

Durante el desarrollo de las sesiones practicas en el laboratorio de Mecatrénica hay que tener en cuenta la
siguiente informacién:

Es OBLIGATORIO que el alumnado traiga los siguientes equipos de proteccion individual (EPI) a las practicas
docentes.

e Bata de laboratorio azul UdL unisex
e Gafas de proteccién
e Guantes de proteccién mecanica

Pueden adquirirse a través de la tienda Udels de la UdL:

C/ Jaume I, 67 bajos
Centro de Culturas y Cooperacion Transfronteriza

http://www.publicacions.udl.cat/

El uso otros equipos de proteccion (por ejemplo tapones auditivos, mascarillas respiratorias, guantes de riesgo
quimico o eléctrico, etc.) dependera del tipo de practica a realizar. En este caso, el personal docente responsable
informara sobre la necesidad de la utilizacién de EPI’s especificos.

No traer los EPI's descritos o no cumplir las normas de seguridad generales que se detallan debajo comporta que
el estudiante no pueda acceder a los laboratorios o tenga que salir de los mismos. La no realizacion de las
practicas docentes por este motivo comporta una nota de 0 puntos.


http://www.publicacions.udl.cat/
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NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD EN LAS PRACTICAS DE LABORATORIO

e Mantener el lugar de realizacion de las practicas limpio y ordenado. La mesa de trabajo tiene que quedar

libre de mochilas, carpetas, abrigos...

En el laboratorio no se puede ir con pantalones cortos ni faldas cortas.

Llevar calzado cerrado y cubierto durante la realizacion de las practicas.

Llevar el pelo largo siempre recogido.

Mantener las batas abrochadas para protegerse frente salpicaduras y derramamientos de sustancias

quimicas.

¢ No llevar pulseras, colgantes 0 mangas anchas que puedan ser atrapados por los equipos, montajes...

e Evitar llevar lentes de contacto, puesto que el efecto de los productos quimicos es mucho mas grande si se
introducen entre la lente de contacto y la cérnea. Se puede adquirir uno cubre-gafas de proteccion.

e No comer ni beber dentro del laboratorio.

e Esta prohibido fumar dentro de los laboratorios.

e lavarse las manos siempre que se tenga contacto con algin producto quimico y antes de salir del
laboratorio.

e Segquir las instrucciones del profesor y de los técnicos de laboratorio y consultar cualquier duda sobre
seguridad.

Para mayor informacién se puede consultar el manual de acogida del Servicio de Prevencion de Riesgos
Laborales de la UdL que se encuentra en: http://www.sprl.udl.cat/alumnes/index.html

Objetivos académicos de la asignatura

1. Dar a conocer las bases tecnolégicas en que se fundamenta la automatizacion y el control de equipos y
procesos industriales basado en las TIC.

2. Dar a conocer los elementos basicos que constituyen un sistema de control automatico del ambito mecatronico.
3. Dar a conocer y saber aplicar los sensores y transductores como dispositivos para la adquisicién automatica de
datos.

4. Introducir y saber aplicar la metodologia de disefio e implementacién con soporte informatico, sistemas de
control automatico y automatismos industriales.

5. Introducir y aplicar técnicas de prototipado, simulacién e instrumentacion virtual para facilitar la implementacién
de sistemas reales.

6. Saber aplicar los conocimientos adquiridos en la implementacion de proyectos reales de control automatico y
automatizacion.

Competencias
Competencias especificas

GEEIA 31 - GEM 28. Conocimientos aplicados a sistemas de medida y actuadores industriales.
GEEIA 32 - GEM 29. Capacidad para disefiar e implementar sistemas de control y automatizacion de sistemas
mecanicos.

Contenidos fundamentales de la asignatura
Tema 1.Programacion Arduino

1.1 Introduccion

1.2 Entradas y salidas digitales

1.3 Entrada y salidas analogicas


http://www.sprl.udl.cat/alumnes/index.html
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1.4 Conjunto de comunicaciones disponibles en las placas de Arduino
Tema 2. Dispositivos electronicos basicos

2.1 Transistores bipolares

2.2 Transistores de efecto de campo

2.3 Tiristor

2.4 IGBT

2.5 Triac

2.6 Optoacopladores digitales

2.7 Amplificadores operacionales
Tema 3. Sensores and transductores

3.1 Sensores resisitivos

3.2 Sensores capacitativos

3.3 Sensores inductivos y electromagnéticos

3.4 Sensores generadores

3.5 Sensores digitales

3.6 Sensores de ultrasonidos

3.7 Transductores
Tema 4. Actuadores y como controlarlos

4.1 Vélvulas eléctricas

4.2 Motores DC

4.3 Motores AC

4.4 Actuadores hyidraulicos y neumaticos
Tema 5. Estrategias de control

5.1 Llazo abierto

5.2 Llazo cerrado

Ejes metodoldgicos de la asignatura

La metodologia de esta asignatura es una combinacién de aprendizaje en clase inversa y aprendizaje basado en
proyectos.

El aula invertida es un tipo de aprendizaje combinado en el que a los estudiantes se les presenta el contenido en
casay lo practican en la escuela. En este escenario, los estudiantes aprenden nuevos contenidos o los actualizan
viendo videos pregrabados en casa, luego deben responder un cuestionario antes de llegar a clase para obtener los
conocimientos previos necesarios para llevar a cabo el proyecto o ejercicio de laboratorio. Al comienzo de la clase,
el profesor resolvera las dudas y, a continuacion, los alumnos en grupos realizaran el ejercicio de laboratorio o el
proyecto propuesto guiados por el profesor.

¢ Qué podrian hacer los estudiantes en casa en un aula invertida?



MECATRONICA | 2022-23

Ver una conferencia en linea

Revisar el material del curso en linea
Leer textos fisicos o digitales
Realizar una investigacion

¢ Qué podrian hacer los estudiantes en la clase en un aula invertida?

e Practica de habilidades

Debate presencial y cara a cara con comparieros
Debate

Presentaciones

Experimentos de laboratorio

Desarrollo del proyecto

Evaluacién y revisién por pares

Plan de desarrollo de la asignatura

Se cargara una planificacion detallada de la asignatura en la seccién de Recursos del Campus Virtual a principio de
curso. La planificacion contendra la distribucién de los créditos en las diferentes actividades y las fechas, los
lugares .

Sistema de evaluacién

La evaluacién de la asignatura se hara de acuerdo con la Normativa de evaluacion aprobada por la UdL. Esta
normativa establece que la evaluacion estandar es la Evaluacién continua.

El peso de todas las actividades de evaluacién se describe en la siguiente tabla:

Activitat Pes
Resultat del testos abans de classe 25%
Practica de laboratorio 1 5%
Practica de laboratorio 2 5%
Practica de laboratorio 3 5%
Practica de laboratorio 4 5%
Practica de laboratorio 5 5%
Practica de laboratorio 6 5%
Practica de laboratorio 7 5%
Practica de laboratorio 8 5%
Practica de laboratorio 9 5%
Practica de laboratorio 10 5%
Desenvolupament d'un projecte 25%

Bibliografia y recursos de informacion

Bibliografia basica
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Introduccién a la mecatrénica vy los sistemas de medicién. David G. Alciatore, Michael B. Histand. McGraw-Hill.

2008. 32 ed.

Mechatronics: a foundation course. Clarence W. de Silva. CRC. 2010.

Introduction to mechatronics and measurement systems. Michael B. Histand and David G. Alciatore.
WCB/McGraw-Hill. 1999.



https://discovery.udl.cat/iii/encore/record/C__Rb1232038
https://discovery.udl.cat/iii/encore/record/C__Rb1279503
https://discovery.udl.cat/iii/encore/record/C__Rb1126604

