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Informacion complementaria de la asignatura

Mecatronica es un concepto reciente que nace de una integracién sinérgica de las areas de la mecanica,
electrénica e informatica dando nacimiento a los sistemas mecatrénicos. El blogue optativo de Mecatrénica
(Mecatronica I, Il y 11I) proporciona conocimientos sobre la tecnologia y las herramientas necesarias para abordar
el requerimiento de automatizar tanto maquinas como procesos de fabricacién industrial, con el fin de disefar e
implementar equipos y procesos productivos, agiles, eficientes y fiables, que den respuesta a las necesidades de
la industria moderna. Concretamente, Mecatrénica | aborda, con una orientacion aplicada, los elementos clave para
el disefio e implementacion de sistemas de control automatico, contemplando:

1. los componentes fisicos: sensores y transductores;

2. los componentes de hardware informatico y electrénico;

3. los componentes logicos relacionados con el disefio y programacion de los sistemas para el procesamiento
de la informacién, y

4. laintegracion de todos ellos para la implementacion de sistemas reales.

El aprendizaje se hara mediante la resolucion de casos practicos, simulacion virtual y la experimentacién con
sistemas reales.

Objetivos académicos de la asignatura

1. Dar a conocer las bases tecnolégicas en que se fundamenta la automatizacion y el control de equipos y
procesos industriales basado en las TIC.

2. Dar a conocer los elementos basicos que constituyen un sistema de control automatico del ambito mecatronico.
3. Dar a conocer y saber aplicar los sensores y transductores como dispositivos para la adquisicién automatica de
datos.

4. Introducir y saber aplicar la metodologia de disefio e implementacién con soporte informatico, sistemas de
control automatico y automatismos industriales.

5. Introducir y aplicar técnicas de prototipado, simulacién e instrumentacion virtual para facilitar la implementacién
de sistemas reales.

6. Saber aplicar los conocimientos adquiridos en la implementacion de proyectos reales de control automatico y
automatizacion.

Competencias
Competencias basicas y generales

GEEIA28. Conocimiento aplicado de informatica industrial y comunicaciones.
GEEIA29. Capacidad para disefar sistemas de control y automatizacion industrial.

Competencias especificas

GEEIA-EPS31. Conocimientos aplicados a sistemas de medida y actuadores industriales.
GEEIA-EPS32. Capacidad para disefiar e implementar sistemas de control y automatizacion de sistemas
mecanicos.

Contenidos fundamentales de la asignatura

Modulo 0. Mecatronica y Sistemas Mecatréonicos.
Definiciones basicas. Elementos claves. Presente y futuro. Desarrollo y organizacién docente del Bloque Optativo
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Mecatroncia.

Modulo 1. Bases tecnolégicas de la automatizacion y el control de equipos y procesos industriales.

1.1. Conceptos introductorios. Automatismo y automatizacion. Concepto de proceso y acciones de control
basado en las TIC. Bases del control automatico: (1) medida de variables fisicas; (2) procesamiento de datos y (3)
generacion de sefales de control. Aplicacion de los sistemas digitales en la implementacién del control
automatico. Sistemas de control automatico con comportamiento inteligente ¢ inteligente. Ejemplos.

1.2. Sensores y Transductores: dispositivos para ala medida de variables y fendmenos fisicos. Conceptos.
Clasificacion. Tipos de sefales. Conversion A/D y D/A. Acondicionamiento de sefales. Exactitud. Origen y tipo
de error. Calibracion. Sensores de utilizacién frecuente en automatizacion industrial.

Taller 1. Experimentando con sensores

1.3. Control electronico de procesos. Concepto de control de sistemas y procesos industriales. Tipos de
sistemas de control. Sistemas en bucle abierto y cerrado. Bases del control automatico y la
automatitzacié.Accions de control. Control PID: proporcional, derivativo e integral.

1.4. Sistemas de control automatico. Principales componentes de naturaleza fisica: sensores, actuadores y
controladores digitales. Principales sistemas de hardware: (1) sistemas basados ??en PC, (2) autématas
programables / PLCs, (3) PACs y (4) Microcontroladores. Sistemas distribuidos. Redes, Buses de comunicacion y
transmision de datos. Aplicaciones.

Mddulo 2. Disefio e Implementacion de sistemas de control automatico

2.1 Control mediante logica digital. Funciones ldgicas: deduccion y reduccion. Circuitos combinacionales y
circuitos secuenciales. Automatizacién con circuitos integrados. Prototipado con circuitos integrados.

Taller 2A. Automatizacion y control de un sistema de suministro de agua mediante I0gica digital y circuitos
integrados

2.2. Control mediante automatas programables. Control mediante autématas programables. Tipos de
autématas. Lenguajes de programacioén. Funcionalidades. Resolucién de un caso practico.

Taller 2B. Automatizacion y control de un sistema de suministro de agua mediante un PLC

2.3. Control mediante sistemas electréonicos informatizados

Bases de la programacion informatica de sistemas de control y de automatismos. Avances y lenguajes de
programacion de Ultima generacion. Software: conceptos, datos y variables y estructuras de apoyo al
processamentinformatitzat. Programacion visual y programacion grafica. Instrumentacion virtual. Lenguaje de
programacion "G". Metodologias de programacion de sistemas de control. Almacenamiento y recuperacion de
datos: creacion de cédigo reutilizable. Librerias de codigo. Técnicas y utilidades de depuracién de programas.
Resolucién de casos practicos de monitorizacion y control.

Taller 3. Caracterizacion y control de una bomba de calor termoeléctrica

2.4. Técnicas para el disefio e Implementacion de sistemas de control. Analisis de aplicaciones.
Estructuracién, modularizacién y otras técnicas. El concepto de estructuras fundamentales de programacion.
Implementacién de formulas y ecuaciones. Aplicacion de la metodologia del desarrollo incremental. Desarrollo de
un primer proyecto.

Taller 4. Disefio de un sistema de pesaje automatico

2.5. Desarrollo de sistemas de control. Andlisis de requisitos y prototipado incremental. Aprendizaje mediante



MECATRONICA | 2015-16

desarrollo de aplicaciones reales. Integracion de componentes hardware y software. Buses y comunicaciones entre
dispositivos. Realizacién de proyectos.

Taller 5. Control de velocidad de un sistema motorizado
Modulo 3. Integracion de tecnologias: realizacion de un proyecto.

Resolucién de un problema y propuesta de proyecto de automatizacién. Desarrollo del proyecto por fases: analisis
de requisitos; disefio del sistema; implementacién

Sistema de evaluacién

. . . . Peso
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y prop Entrega de casos
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practicas
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Talleres experimentales en Laboratorio de sintesis de los 35
Talleres
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