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Informacion general de la asignatura

TEORIA DE MECANISMOS

Semestre de 1r C Evaluacién Continuada
imparticion

Numero de créditos 6
ECTS

Créditos tedricos 0
Créditos practicos 0

o (o1 Ti (o We RV YA EVI[IETA Joan Roca Enrich Lunes de 17 a 18. Miercoles de 12 a 13
Marti Comellas Andrés Martes de 19:00 a 20:00. Jueves de 10:00 a 11:00
Jordi Pijuan Cases Martes de 10:00 a 11:00

Departamento/s Informética e Ingenieria Industrial

Distribucion carga Presencial: 40 %
(oL G LN ENC EE-M Trabajo autbnomo: 60 %
presencial y el trabajo

auténomo del

estudiante

Modalidad Presencial

(o] nETe e M1l o Jela =1 M Consulte este enlace para obtener mas informacion.
sobre tratamiento de
datos

Idioma/es de Catalan
imparticion También parte del material en castellano y en inglés
Grado/Master Grado en Electronica Industrial y Automética; Grado en Ingenieria Industrial Mecénica
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Marti Comellas Andrés
Jordi Pijuan Cases
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Jordi Pijuan Cases Martes de 10:00 a 11:00

Direccion electrénica jroca@diei.udl.cat
profesor/a (es/as) mcomellas@diei.udl.cat
jpijuan@diei.udl.cat
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Informacién complementaria de la asignatura

Los principales conocimientos previos necesarios para el correcto seguimiento de la asignatura son: Operaciones
con vectores, trigonometria, derivadas e integrales de una variable, esquematizacién y representacién grafica de
sistemas de sélidos, cinematica del punto, dinamica de la particula masica. Se considera imprescindible haber
cursado anteriormente, y es aconsejable haber superado, las siguientes asignaturas: - Algebra lineal - Calculo -
Fisica | - Expresion Grafica |

Asignatura/materia en el conjunto del plan de estudios

Esta asignatura se cursa en el 1 2 semestre del 2 ¢ curso de los estudios de Grado en Ingenieria Mecanica y
Grado en Ingenieria en Electrénica Industrial y Automatica

Objetivos académicos de la asignatura

Ver apartado de competencias.

Competencias

Competencias especificas de la titulacion
e Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.
Objetivos

Profundizar en los conocimientos de mecanica general del soélido rigido

Analizar la tipologia y los elementos constitutivos de un mecanismo

Estudiar las posibilidades de movimiento de un determinado mecanismo

Analizar la cineméatica de un mecanismo, a nivel de posiciones, velocidades y aceleraciones

o Analizar la dindmica de un mecanismo, tanto a nivel instantaneo como de la evoluciéon entre dos
situaciones determinadas

o O o

o

Competencias transversales de la titulacion

e Capacidad de resolucién de problemas y elaboracién y defensa de argumentos dentro de su area de
estudios.

e Capacidad de trabajar en situaciones de falta de informacién y/o bajo presion.

e Capacidad de reunir e interpretar datos relevantes, dentro de su area de estudio, para emitir juicios que
incluyan una reflexién sobre temas relevantes de indole social, cientifica o ética.

Contenidos fundamentales de la asignatura

1. CINEMATICA DEL SOLIDO RiGIDO
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2. DINAMICA DEL SOLIDO RiGIDO. TEOREMAS VECTORIALES
3. INTRODUCCION A MECANISMOS

4. MOVILIDAD DE LOS MECANISMOS

5. CINEMATICA DE MECANISMOS

6. TEOREMAS VECTORIALES EN DINAMICA DE MECANISMOS

7. METODOS ENERGETICOS EN DINAMICA DE MECANISMOS

Ejes metodoldgicos de la asignatura

Durante el transcurso de la asignatura se expondran brevemente los conceptos basicos de cada tema,
principalmente en las clases de grupo grande. Paralelamente se trataran de forma practica, principalmente en las
clases de grupos medios y como trabajo auténomo de los estudiantes, mediante el estudio de casos y la
resolucion de problemas.

Se realizaran 3 practicas, una en el aula de CAD y dos en el laboratorio de maquinas del CREA, en fechas a fijar a
lo largo del cuatrimestre y en horario correspondiente a las clases de grupos medios. La asistencia a las practicas
es obligatoria.

A mediados del cuatrimestre se planteara el enunciado de un trabajo de andlisis cinematica o dinamica que los
alumnos deberan realizar a lo largo del curso en grupos de 3 o0 4 estudiantes.

Sistema de evaluacion
Se llevaran a cabo diversas actividades de evaluacioén:

12 prueba escrita individual a medio cuatrimestre (semana 9). Se evaluara el temario expuesto en clase y
trabajado hasta la fecha de la 12 prueba. La prueba constara de una parte de preguntas tipo test multirespuesta y
de una parte de problemas a desarrollar.

Practicas, que son obligatorias y de las que se evaluara el correspondiente informe realizado en grupo

Trabajo de andlisis cinematica o dinamica, que se realizara en grupo

22 prueba escrita a final de cuatrimestre (semana 17 o 18), de la que se ha de alcanzar una nota minima de 3
sobre 10 para superar la asignatura. Evaluara, principalmente, el temario expuesto en clase y trabajado entre las
fechas de la 12 prueba y la 22 prueba. La prueba constara de una parte de preguntas tipo test multirespuesta y de
una parte de problemas a desarrollar.

Recuperacién de la 22 prueba escrita (semana 20)

El peso asignado a cada actividad de evaluacién, sobre un total de 100, es el siguiente:

Activitat Pes
1a prueba escrita 25
Practicas 10
Trabajo en grupo 20
2a prueba escrita 45
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Activitat

Recuperacién de la 2a prueba escritaa 45
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