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Informaci6 general de l'assignatura

2N Q(SEMESTRE) AVALUACIO CONTINUADA

Nombre de credits 6
ECTS

;

:

GREGORIO LOPEZ, EDUARD
ENGINYERIA AGROFORESTAL

Informacié important Consulteu aguest enllag per a més informacio.
sobre tractament de
dades

Idioma/es d'imparticio JeEiElE]
Horari de tutoria/lloc A concertar amb el professor.

Distribucio de credits 40% presencial, 60% treball autonom
Veure l'apartat "Pla de desenvolupament de l'assignatura”.

S Grau/Master Curs Caracter  Modalitat
Grau e_n E_nglnyer!a. Electronica 4 OPTATIVA | Presencial
Industrial i Automatica
Grau en Enginyeria Mecanica 4 OPTATIVA | Presencial



https://unidisc.csuc.cat/index.php/s/6YmWjHtUWcryan1

MECATRONICA Il 2016-17

Adreca electronica professor/a

Credits Horari de tutoria/lloc
(s/es)

Professor/a (s/es)

GENE MOLA, JORDI j-gene@eagrof.udl.cat 4 A convenir/ CREA 0.37

GREGORIO LOPEZ, EDUARD egregorio@eagrof.udl.cat 4 A convenir/ CREA 1.02

Informacié complementaria de l'assignatura

En aquesta assignatura es presenten els principals tipus d'actuadors eléctrics, oleohidraulics i pneumatics utilitzats
en sistemes mecatronics i robotics. El coneixement i l'adequada seleccié d'aquests actuadors resulta fonamental
per aquells enginyers que desitgin dedicar-se a l'automatitzacié o al desenvolupament de productes i equips
industrials. L'assignatura combina la presentacioé de conceptes teorics i realitzacié d'exercicis amb la seva
aplicacioé practica en el laboratori.

Objectius academics de l'assignatura

L'assignatura pretén oferir una visié general dels principals actuadors utilitzats en la industria. Els objectius
especifics son:

¢ Identificar i congixer l'aplicacio i de les principals maquines eléctriques utilitzades en la indUstria.
e Coneixer i aplicar técniques per controlar l'arrencada i la velocitat de motors eléctrics.
e Identificar i coneixer I'aplicacié dels principals compoments oleohidraulics utilitzats en la industria.
e Dissenyar circuits oleohidraulics per aplicacions simples.
¢ Identificar i congixer l'aplicacio dels principals compoments pneumatics utilitzats en la industria.
e Dissenyar circuits pneumatics per aplicacions simples.
e Implementar en laboratori diferents circuits oleohidraulics, pneumatics i eléctrics a partir d'un esquema.
e Simular circuits oleohidraulics i pneumatics utilitzant software especific.
Competencies

Competéncies estatégiques UdL
e UdL2. Domini d'una llengua estrangera.
Competéncies transversals:

e EPSA4. Posseir habilitats d'aprenentatge necessaries per emprendre estudis posteriors o millorar la seva
formacié amb un cert grau d'autonomia.
e EPS9. Capacitat de treball en equip, tant unidisciplinar com a multidisciplinar.

Competéncies especifiques:

e GEM28 / GEEIA31. Coneixements aplicats a sistemes de mesura i actuadors industrials..

o GEM29 / GEEIA32. Capacitat per dissenyar i implementar sistemes de control i automatitzacié de sistemes
mecanics.

e GEMS30 / GEEIA33. Coneixements aplicats a mecanismes multicossos i robotica.

Continguts fonamentals de l'assignatura
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1. Actuadors Electrics

1.1. Motors d’'induccié. Punt de funcionament. Arrencada de motors. Control de velocitat. Seleccid
de motors.

1.2. Motors sincrons.
1.3. Motors de corrent continu.

1.4. Altres actuadors electrics.

2. Actuadors Oleohidraulics

2.1.Principis fonamentals. Simbologia.
2.2. Bombes hidrauliques.
2.3. Cilindres hidraulics - Motors hidraulics.

2.4. Elements de regulacio i control. Valvules. Circuits oleohidraulics.

3. Actuadors Pneumatics

3.1. Produccid, tractament i distribuci6 de I'aire comprimit. Simbologia.
3.2. Compressors.

3.3. Disseny dinstal-lacions pneumatiques.

3.4. Actuadors pneumatics. Valvules pneumatiques.

3.5. Disseny i comandament de circuits.

3.6. Electrohidraulica, electropneumatica i automatitzacié de circuits.

Eixos metodologics de 'assignatura

Classes magistrals: es realitzen classes d'exposicié de la teoria i de resolucié de problemes a la pissarra.
Classes de problemes: els estudiants resolen problemes de forma autdnoma durant aquestes sessions
sota la supervisio del professorat de l'assignatura.

Software de simulacio: disseny i simulacié de circuits oleohidraulics i pneumatics utilitzant

software especific.

Practiques en laboratori: muntatge i control d'equips i circuits eléctris, hidraulics i pneumatics utilitzant les
bancades disponibles al laboratori. Es imprescindible que els estudiants portin els EPIs indicats en cada
practica i segueixin les normes de prevencié de riscos que s'especifiquin en cada cas.

Examen: es realitzaran dues proves escrites durant el quadrimestre. També hi ha una prova recuperatoria
final.

Pla de desenvolupament de I'assignatura

. . Hores Hores treball
Setmana Metodologia Temari . .
presencials autonom
Classes magistrals L
1-2 1. Actuadors eléctrics 8 12
Classes de problemes
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Classes magistrals o
3-7 2. Actuadors oleohidraulics 12 18
Classes de problemes
4-7 Practiques en laboratori 1. Actuadors electrics 4 6
4-7 Practiques en laboratori 2. Actuadors oleohidraulics 4 6
8 Software de simulacié 2. Actuadors oleohidraulics 4 6
9 12 prova d’avaluacié 1. Actuadors eléctrics 5
(examen) 2. Actuadors oleohidraulics
Classes magistrals .
10-14 3. Actuadors pneumatics 12 18
Classes de problemes
14-15 Software de simulacié 3. Actuadors pneumatics 4 6
15 Practiques en laboratori 3. Actuadors pneumatics 2 3
, 22 prova d’avaluacio "
16117 3. Actuadors pneumatics 2
(examen)
19 Prova de recuperacié Tot el temari de 5
(examen) I’'assignatura

Les practiques en laboratori aixi com les simulacié mitjangant software es realitzaran en grups petits.

Sistema d'avaluacié

Activitats d'avaluacio % Dates
PA 1. Examen escritdels temes 1i 2 40 Setmana 9
PA 2. Examen escritdel tema 3 30 Setmanes 1617
Practiques 30 | Alllarg del curs
Examen escrit de recuperacio 70 Setmana 19

Pautes d'avaluacio de l'assignatura.

Nota d'examens:

e Enlas setmanes 9ai 16/17a es realitzen les proves d'avaluacié programades (examens parcials) PA1 i

PA2. La prova PA1 té un pes d'un 40% i la prova PA2 té un pes d'un 30% sobre la nota final de
l'assignatura.

e Per superar l'assignatura és necessari almenys un 5 sobre 10 de la nota final de I'assignatura i
simultaniament tenir una nota igual o superior a 3 de cadascuna de les proves PA1 i PA2.

e Enla 19a setmana es podra recuperar/millorar nota de I'assignatura mitjangant la realitzacié d'un examen
escrit. L'alumne podra recuperar/millorar nota dels dos examens parcials o bé, d'un Unic examen. Per
superar l'assignatura, és necessari almenys un 5 sobre 10 de la nota final de l'assignatura i simultaniament
tenir una nota igual o superior a 3 de I'examen de recuperacié de cadascun dels parcials.

Nota de practiques:

e Al llarg del curs es realitzaran diferents practiques en laboratori i en aula dinformatica. La nota de practiques

representa un 30% de la nota final de l'assignatura.
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e |'assisténcia a les practiques i el lliurament dels informes corresponens és obligatori.
e La nota de practiques no es pot recuperar/millorar mitjangant la realitzacié d'una altra activitat de
recuperacio.

Bibliografia i recursos d'informacio

1. Actuadors Eléctrics

Stephen J. Chapman, 2012. Mdquinas Eléctricas. 5a edicion, McGraw-Hill, 502 pp.

Jesus Fraile Mora, 2008. Maquinas Eléctricas. 6a edicion, McGraw-Hill, 832 pp.

2. Actuadors Oleohidraulics

Serrano A. 2011. Neumatica practica. Madrid, Paraninfo, 450 pp.

Pinches M.J., Ashby J.G. 1996. Power hydraulics. Sheffield Hallam Univ. Press, 400 pp.

3. Actuadors Pneumatics

Serrano A. 2002. Oleohidraulica. Madrid, McGraw-Hill Profesional, 483 pp.
Deppert W., Stoll K. 1990. Aplicaciones de la neumatica. Barcelona, Marcombo, 134 pp.

Deppert W., Stoll K. 1988. Dispositivos neumaticos. Barcelona, Marcombo, 188 pp.



