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Informaci6 general de l'assignatura

AUTOMATITZACIO INDUSTRIAL

Caracter

2N Q(SEMESTRE) AVALUACIO CONTINUADA
Grau/Master Curs Caracter Modalitat
Doble titulacié: Grau en
Enginyeria Mecanicai Grauen |, | g |GATORIA | Presencial
Enginyeria de I'Energia i
Sostenibilitat
Grau en Enginyeria de l'Energiai |, | 5p) |GATORIA |Presencial
Sostenibilitat
Grau en Enginyeria Electronica |, | yg) |GATORIA | Presencial
Industrial i Automatica
Grau en Enginyeria Mecanica 2 OBLIGATORIA | Presencial
Tronc comu de les enginyeries |, | op) |aATORIA | Presencial
industrials - Lleida
Nombre de crédits 6
assignatura (ECTS)
Tipus d'activitat, crédits .
i grups Tipus PRALAB TEORIA
d'activitat
Nom‘br_e (o [-] 3 3
credits
Nombre de 4 3
grups
GUIRADO FERNANDEZ, FERNANDO
Departament/s ENGINYERIA INFORMATICA | DISSENY DIGITAL

Distribucio carrega 40% presencials
docent entre la classe 60% treball autonom
presencial i el treball

autonom de I'estudiant

Informacié important Consulteu aguest enllag per a més informacio.

sobre tractament de
dades

LI ETEENG BT [ ETCIOM Catala, Espafiol i Anglés

Distribucio de credits 20% de continguts teodrics
30% d'activitats a l'aula
50% de practiques de laboratori



https://unidisc.csuc.cat/index.php/s/6YmWjHtUWcryan1
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Credits
Professor/a (s/es) Al sl el el Impartits Horari de tutoria/lloc
(s/es) pel
professorat
GUIRADO FERNANDEZ, :
FERNANDO fernando.guirado@udl.cat 6
MATEO FORNES, ADRIA adria.mateo@udl|.cat 6
PELLISE PALACIOS, MARC .
ALBERT mpellis9@xtec.cat 9

Informacié complementaria de l'assignatura

Assignatura majoritariament practica en la que l'estudi es fonamenta en la resolucié d'exercicis recomanats i
obligatoris. Es fonamental el treball personal per obtenir les competéncies establertes i adquirir les habilitats
necessaries per utilitzar de forma correcta les eines informatiques amb les que es treballara durant el curs.

Es podran trobar materials didactics al Campus Virtual: http://cv.udl.cat

La utilitzaci6é del Campus Virtual és fonamental per accedir als recursos de I'assignatura, a les notificacions sobre
les dates de lliurament d'exercicis, agenda de sessions i finalment el lliurament de practiques i proves d'avaluacio.

Objectius academics de l'assignatura

e Adquirir coneixements sobre els fonaments automatismes i métodes de control.

e Determinar la funci6 de transferéncia de sistemes dinamics eléctrics.

e Explicar el concepte d'un sistema de control de llag obert i de llag tancat i identificar els elements que els
conformen.

e Entendre el significat dels conceptes de Sistema de Control i Procés Industrial, entenent la seva relacio.

Saber dissenyar automatismes cablejats simples.

Coneixer I'arquitectura interna d’'una autdmat programable i el seu cicle de funcionament.

Coneixer els components que formen els diagrames GRAFCET i les seves relacions.

Saber dissenyar un diagrama GRAFCET que implementi el sistema de control per a un procés industrial.

Saber programar i depurar un programa realitzat per a un automat programabile.

Competencies

Competencies especifiques de la titulacié

GEM12/GEEIA12/CG12. Coneixements sobre els fonaments d'automatismes i métodes de control.

CE10. Tenir coneixement dels principis la regulacié automatica i la seva aplicacié a l'automatitzacié industrial.
CE14. Adquirir capacitat per dissenyar sistemes de control i automatitzacié industrial.

Competéncies transversals de la titulacio

EPS1/CB2. Capacidad de resolucion de problemas y elaboracion y defensa de argumentos dentro de su area de



AUTOMATITZACIO INDUSTRIAL 2023-24

estudios.

EPS7. Capacidad de trabajar en situaciones de falta de informacién y/o bajo presion.

Continguts fonamentals de l'assignatura
1. Regulaci6 automatica.
1.1 Introduccié a la regulacié automatica
1.2 Sistemes dinamics
2.3 Sistemes de control realimentats
1.4 Reguladors
1.5 Estructures de control
1.6 Classificacié dels procesos industrials
2. Automatismes cablejats.
2.1 Introduccio
2.2 Dispositius de poténcia i maniobra
2.3 Circuit de poténcia i maniobra
3. Sensors i actuadors
3.1 Transductors - Classificacié
3.2 Transmissio del senyal
3.3 Caracteristiques dinamiques i estatiques
3.4 Tipus de sensors
4. Automatismes programats.
4.1 Introduccio
4.2 Sistemes de control
4.3 Controlador Logics Programables (PLC)
4.4 Interficies Home-Maquina (HMI)
4.4 Programaci6 de PLC
5. Processos sequencials: GRAFCET
5.1 Introduccio
5.2 Components
5.3 Estructures
5.4 Regles d'evoluci6

5.5 Estructures especials de control
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Eixos metodologics de l'assignatura

Aquesta assignatura combina sessions tedriques i de problemes aixi com exercicis practics i treball de laboratori.

La major part d'activitats practiques es desenvoluparan de forma individual encara que els projectes s’hauran de

realitzar en equips de treball formats per 2 estudiants.

La metodologia emprada és:

El seguiment de I'assignatura es fara mitjangant

Classes magistrals on s’explicaran els conceptes basics dels continguts.
Classes de problemes on es desenvoluparan exercicis relacionats amb les classes magistrals.
Practiques de laboratori desenvolupant i ampliant conceptes dels diferents temes.
Totes les activitats involucren treball autdnom per part de I'estudiant.

I'entrega d’exercicis treballats a les sessions de classe o de forma

autdonoma a través del Campus Virtual. També es realitzaran quiestionaris en format online.

A més, els estudiants tindran la responsabilitat de reforgar els seus coneixements de manera autbnoma prenent

com a base el material didactic facilitat o recom

anat pel professor.

Pla de desenvolupament de I'assignatura

Setmana Contingut Assignacio horaria
1 Tema 1. Classe magistral. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
2 Tema 2. Classe magistral i problemes. || 2h classe online/ 2hpresencials/6h treball autonom
3 Tema 2. Exercicis 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
4 Tema 2. Exercicis 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
5 Tema 3. Classe magistral i problemes. || 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
6 Tema 3. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
7 Tema 3. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autdnom
8 Tema 3. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autdnom
9 Periode d'avaluacié parcial
10 Tema 4. Classe magistral i problemes || 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
11 Tema 4. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autdnom
12 Tema 4. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autdnom
13 Tema 5. Classe magistral i problemes || 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
14 Tema 5. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autonom
15 Tema 5. Desenvolupament practic. 2h classe online/ 2h presencials/6h treball autdnom

Sistema d'avaluacio

Avaluacio

Activitat

d’avaluacio HEEEE

Bloc

Nota

Minima Grupal Obligatoria

Recuperable
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T1 Test Tema 1 2% No No No Si

T2 Test Tema 2 2% No No No Si

73 Test Tema 3 2% No No No Si
Teoria T4 Test Tema 4 2% No No No Si

5 Test Tema 5 2% No No No Si

P1 1r Parcial 15% No No Si Si

P2 2n Parcial 15% No No Si Si
LABT* PR1 Practica 1 10% No No Si No
LAB2* PR2 Practica 2 10% No No Si No
LAB3* PR3 Practica 3 10% No No Si No
PRJ1 PRJ1 Projecte 1 15% No Si—-2 Si No
PRJ2 PRJ2 Projecte 2 15% No Si—-2 Si No
L activitat de recuperacio correspondra a un unic examen de que incloura els continguts del bloc de teoria i
correspondra a un 40% de la nota.

(*) L'assisténcia al laboratori és obligatoria al torn assignat.

Avaluacio Alternativa

Bloc Id A ctlwtat_ . Ponderaci6 r\’lo.ta Grupal Obligatoria Recuperable
d’avaluacio Minima

Teoria | EXAM | Examen final 50% No No Si Si

PRJ1 PRJ1 Projecte 1 25% No No Si No

PRJ2 PRJ2 Projecte 2 25% No No Si No

L ‘activitat de recuperacio correspondra a un tnic examen de que incloura els continguts del bloc de teoria i

correspondra a un 50% de la nota.

Bibliografia i recursos d'informacio

[1] Automatas Programables. Joseph Balcells, J. L. Romeral, Ed. Marcombo — Serie Mundo Electronico, ISBN 84-
267-1089-1

[2] Automatizacion. Problemas Resueltos con Autématas Programables. L. Pedro Romera, J. Antonio Lorite,
Sebastian Montoso, Editorial Paraninfo, ISBN 84-283-2077-2

[3] Automatizacion con GRAFCET, Multiples autores, Servicio de publicaciones — Universidad de Malaga, ISBN —
84-7496-724-4

[4] Dorf, Richard C. Sistemas modernos de control. 22 ed. en esp.. Argentina, [etc.]: Addison-Wesley
Iberoamericana, 1989. ISBN 0201644177 (ADDISON WESLEY)
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[5] Ogata, Katsuhiko. Ingenieria de control moderna. 5a ed.. Madrid [etc.]: Pearson Educacién, cop. 2010. ISBN
9788483226605.

[6] Groover, Mikell P. Automation, production systems and computer-integrated manufacturing. 3rd ed.. Upper
Saddle River, NJ: Prentice Hall, c2008. ISBN 9780132070737.



